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Entegre motor-inverterin amaci,
motor + inverter sisteminin gallgma
kurulum, kablolama, pr‘ogram}ama ve test
sUrecglerinde zaman ve maTuyet -tasarrufu
saglamak ve bu iglemlerle iligkili hatalardan
kaynaklanan tehlikeleri azaltmaktir. Ancak,
NEO-WiFi'den o6nce. metor-inverterin
kullanilabilirligini sinirlayan faktérler vard:
gerekli olan koruma derecesi (motorlar
acik alanda kurulabilirken,inverterler
kurulamazdi) ve motor-inverterin ve
dolayisiyla tus takiminin, kimin tarafindan
komuta edildiginden uzakta kalmasi (6rnegin,
gatida bulunan bir vantilatérd dagunin).
Motive, her iki sorunu da NEO-WiFi ile
cozmustur. Patentli, kullanimi kolay, IP65
korumali, ¢ikarilabilir kontrol paneline sahip,
kablosuz olarak uzaktan kumandali, motorun
Uzerine yerlestirildiginde-induksiyon ile veya
lityum sarj edilebilir pillerle. beslenen
NEO-WiFi. Diger inverterlerin en gelismis
ozelliklerine sahip olmasina ragmen, NEO-
WiFi, yenilikci c6zimleri sayesinde rekabetci
ve kullanici dostu bir entegre sistem olarak

tasarlanmigtir. Tum parcalari, motor,

inverter ve kontrol dig mekan' kullanimi
icin-tasarlanmis ve standart uzaktan
kumandaya' sahip olan, fise tak ve galistir
bir- Grdn sunabilirler. Pompalarin, fanlarin
ve diger makinelerin Ureticileri boylece
riskli ve maliyetli kurulumlari misterilerine
birakmadan hazir bir "fise tak ve calgtir'
Urdn sunabilirler Musterilerinin-yapmasi
gereken tek sey, nereye takilirsa taksin fisi
takmak ve tug takimini yanlarinda getirip
getirmemeye karar vermeksir.

TEKNIK OZELLIKLER

Uzaktan ve kablosuz Bir tus takimi ayni
programlama ve anda veya ayri ayri
kontrol. Kurulum en fazla 8 motoru
maliyetlerinde kontrol edebilir

drastik bir azalma.

Koruma
derecesini
devam ettirmek
ve kirilgan ve karmasik konektérleri ortadan
kaldirmak igin, tus takimi NEO'ntn kapagina
yerlestirildiginde induksiyon ile otomatik olarak
beslenir veya uzaktayken standart olarak
saglanan sarj edilebilir piller-veya BLOCK
tarafindan otomatik olarak beslenir

Dis mekanda kullanim
icin toza ve suya karsi
yuksek koruma
derecesi.

Y uﬂ““
Tus takimi, tizerinde 4 =5
miknatis bulundugu igin
herhangi bir arac gerec
kullanmadan koltuguna
yerlestirilebilir veya
cikarilabilir.

Modbus
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Tus takimi, miknatislariyla bir
metal duvara sabitlenebilir veya ek
yerlesimler kullanilarak bir beton
duvara monte edilebilin

Tus takimi iki versiyonda
bulunmaktadir: analog kontrollerle
veya analog kontroller olmadan.

NEO-WiFi-11 ve
NEO-WiFi-22'ni
nigine
yerlestirilen
filtreler
_ endustriyel

—= ortamdaki

EMC'ye

uygun hale getirir. NEO-WiFi-3,
NEO-WiFi-4 ve NEO-WiFi-5.5
EMC sadece endustriyel
ortamla uyumlu degil, ayni
zamanda hafif endustriyel,
ticari ve konut ortamlariyla da
uyumludur.

Herhangi bir NEO, farkli
glc ve boyuttaki genis Motive'nin NANO ve NEQO igin
bir motor yelpazesine Bluetooth verici olan BLUE ve
sabitlenebilir tcretsiz NEO uygulamasi
W=l sayesinde tabletler veya
akilli telefonlar araciligiyla
ayarlari yapabilir veya NEQ'yu komuta edebilirsiniz.

Ayarlar ve koamutlar ayrica
Ucretsiz PC araylz programi
olan "Motive Motor Manager"
sayesinde bir bilgisayar
Uzerinden de yapilabilir.

<)



Pompalarin, hidrolik giig tnitelerinin, yag hidrolik
aktuatorlerin, kompresorlerin, egzoz fanlarinin,
vantilatérlerin vb. akis / basing / kuvvetini
ayarlamak genellikle kelepgeler veya valfler
araciligiyla yapilir Eger bu tur bir kelepce cihazina
sahipsek, degisken hiz sirdcusunu (inverter)
kullanmayi tercih etmedigimiz anlamina gelir
Bu durumda dezavantajlar goktur: rampa
yukari veya duraklama programlayamama;
birden fazla cihazi senkronize etme; diger
makineler ve kontrollerle (6rnedin bir basing
transduseri gibi) etkilesim icin daha az firsat;
daha az kontrol erisimi, daha fazla gurdlty,
daha ylksek tepe akimlari; motorun ve sistem
mekanik parcgalarinin daha kisa 6mru; ve en
6nemlisi enerji tasarrufunun olmamasi. Bu, bir
arabayl sadece fren kullanarak hizini kontrol
etmek gibidir

Bir inverter ayrica kurulumu da basitlestirir
cunkd dogrudan veya yildiz-tiggen tipi baslatma
sistemine sahip bir sistem genellikle bu
baslatma sistemlerine normalde eslik eden asiri
akim nedeniyle olusan yuksek elektrik arkiyla
mucadele etmek icin uygun boyutta guclu
kontaktorlerin kullanilmasini gerektirir. Ek
olarak, motorun korunmasi icin devre kesiciler
araciligiyla koruma sistemleri her zaman
saglanmalidir. Dolayisiyla: kelepce / valf +
kabinet + bigak anahtari + motor kontrol rélesi
+ motor asirl yuk koruma otomatik anahtari, bir
degisken hiz surucu ile kurtarilabilin Sunu da
ekleyelim ki, bazi uygulamalarda (6rnegin hidrolik
glg Unitesinin orantili valfi gibi) sadece kelepce
maliyeti, bir inverterinkini asar.

Peki neden sadece inverterler kullaniimiyor?
Temel olarak, kablolanmasi ve programlanmasi
gereken bir elektronik cihaza gore (varsayilan
olarak] montaj kolayhgi, kuguk boyut, toz ve
sivilardan koruma derecesi ve kullanim kolaylgi,

Ornekler

invertorun kabinle entegrasyonunun sisteme
entegre edilmesinin zorlugu, kontrollerin
erisilebilirligi gibi nedenlerden dolayl. Bazen
ayrica invertérun maliyeti de dikkate deger
olabilir, dzellikle bir kabinet ve kablolarin
maliyetine eklenmesi durumunda. NEO-WiFi
ile bu nedenler artik gecerli degildir Yalnizca
inverterin avantajlari kalr.

Aslinda:

NEO-WiFi ile bu nedenler artik gecerli degildir.

Yalnizca inverterin avantajlari kalir. Aslinda:

* NEO-WiFi bir motor-inverterdir ve bu nedenle
motor + inverter sisteminin kablolari
ve kabinetlere olan ihtiyacini, sistemin
calisma seklinin, kurulumunun, kablolarinin
ve testlerinin iptal edilmesini saglar, ayrica
olasi hatalara iligkin riskleri ortadan kaldirir

» Kablolar ve kabinetlere ihtiyag duymamasi
ve motorun ayrilmaz bir parcasi olmasi
nedeniyle yer kaplamaz.

* Programlama, televizyon kumandasini
kullanmaktan daha kolaydir.

* NEO-WiFi'nin tus takimi gikarilabilir, kablosuz
olarak uzaktan calisabilir ve 20 metreye
kadar uzaklikta yerlestirilebilin Kablo veya
kablolara ihtiyag yoktur. Kablolamaya gerek
yoktur, cunkl motor Uzerindeki yuvasina
veya "BLOK" cihazina yerlestirildiginde
induksiyonla beslenir veya sarj edilebilir
lityum pillerle beslenir. Ornegin, tavana
monte edilen bir vantilatérin bu surucuyle
kurulmasinin ve herhangi bir kurulum maliyeti
olmaksizin istediginiz her yerden kontrol
edilmesinin avantajini dusunun.

* Bir cihazin kirmizi bir digme, yesil bir digme,
sol-sifir-sag anahtari ve bir kontrol digmesi
ile nasil kullanilacagini herkez bilir.

* NEO-WiFi IP65'tir Tus takimi IP67'dir
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CALISMA KOSULLARI

Degerleri Sembol UOM | NEO-WiFi-3kW | NEO-WiFi-4kW |NEO-WiFi-5.5kW| NEO-WiFi-11kW | NEO-WiFi-22kW
inverter koruma derecesi® IP IPB5

inverter besleme gerilimi A V 3x 200-460

inverter besleme frekansi fin Hz 50-80

inverter gikis frekansi f, Hz 200% f,  [f,0-100Hz (f, 50H2z)]

inverterden degerlendirilmis gikis akimi (Motora) [ A 7 10 14 22 45
Maksimum baslangic torku / Degerlendirilmis tork 150% (at I,,) 200% (7,5kW) 0

orani Cs/Cn | Nm 300% (at I, /2) 160% (11kW) 150%

Acik alanda maksimum WiFi tus mt o0

takimi-inverter iletisim mesafesi

Diger Ozellikler

NEO-WiFi-3kW | NEO-WiFi-4kW |NEO-WiFi-5.5kW| NEO-WiFi-11kW | NEO-WiFi-22kW

Mobil cihazlarla Bluetooth iletisimi

Evet (istege bagl olarak BLUE ile)

Motor Kontrol V/F vectorial

Entegre saate ve piline sahip programlayici (baslangig ve duruslari planlamak igin) HAYIR EVET

Sanayi Ortami igin Elektromanyetik Uyumluluk (EMC) (referans: EN 50081-2) EVET EVET Class A - Cat C2

Ev ve Hafif EndUstriyel Ortam igin Elektromanyetik Uyumluluk (EMC) (referans: EN 50081-1, paragraf 5) EVET Class A - Cat C1 Opsiyonel

Dahili potansiyometre ve digme YES (with NANPQOT)

Entegre 3 Fazli Gig Anahtar: . ) e
iletisim Protokoli MODBUS RS485

Dahili fren direncleri EVET

« iki 6genin kiliflarinin sekilleri,

IPB5 derecesi, hem inverter kilifina hem de gikarilabilir tug takimina, tus takiminin inverter kilifinda veya inverter
ve tus takiminin birbirinden uzakta oldugu durumlarda uygulanir Bunun mamkdn olmasinin sebepleri sunlardir:
* "erkek-disi" baglantilar yerine induksiyonla calisan bir sistem benimsenmesi,

* tus takiminda (Sekil 3) ve inverter kilifinda (Sekil 4) 6zel contalarin kullaniimasi.



CALISMA KOSULLARI

NEO-WiFi EMC = Giivenli isletme

Bu nedenle sadece degisken hiz sirldcusunun isleyisini degil, ayni ortamdaki diger tum cihazlari da
ondan korumak 6nemlidir. Elektromanyetik uyumluluk, ayni ortamdaki cihazlarin karsilikl midahale
olmaksizin bir arada var olmasinin sonucudur.

Sanayi ortaminda, digerlerine gore bagisiklik seviyesi daha yuksek olmalidir, ancak diger yandan, bir
konut, ticari veya hafif endustriyel ortamda, potansiyel girisim emisyonlarini endlistriyel ortama

Elektrik/elektronik cihazlarda zaman
zaman nedeni belirlenemeyen arizalar
yasadiniz mi? Ornegdin, otomatik
bir kapi, bir bilgisayar, bir PLC, bir
sigorta...

Arizayl bulamadiysaniz, muhtemelen
cihazin elektromanyetik
uyumlulugundan kaynaklaniyordur
(elektrik / elektromanyetik girisimlere
yeterince dayanikli olmamasi, guc
hattindan alinan veya havada yayilan
girisimler).

Elektromanyetik uyumluluk, yasal bir
gerekliliktir ve tim elektrik/elektronik
ekipmanlarin igleyisini garanti altina
alma ihtiyacina dayanir.

* Belirli esiklerin altinda elektriksel ve elektromanyetik girisimlerin
yayllmasini sinirlar; bu girisimler diger cihazlarin isleyisini etkileyebilir,
ister hava yoluyla yayllan girisimler olsun, ister guc hattinda veya
toprak geri dénus devrelerinde iletken sekilde yayilsin.

Bu nedenle, pratikte:

» Calisacagi ortamda mevcut olabilecek bir dizi iletken ve yayili girisime
karsi bagisiklik gostermelidir.

gbre daha fazla sinirlamak gerekir,

Evet, bu iki ortami tanimlayan diuzenlemeler bulunmaktadir:

EN 50081-1 standardinin 5. paragrafi
EV, TICARI VE HAFIF ENDUSTRIYEL
ORTAMLARI tanimlar.

ENDUSTRIYEL ALANLAR

(ref. EN 50081-2, para 5)

Bu, ic ve dis mekanlarda bulunan konutlar, ticari
isletmeler ve hafif endustriyel yerleri kapsar.

50 ila 1000V dogrudan kamu agindan saglanan
yerler konut, ticari veya hafif endustriyel
konumlar olarak kabul edilir

EnduUstriyel ortamlar, agagidakilerden birinin

veya birkacinin varhgi ile karakterize edilir:

* Endustriyel, bilimsel veya tibbi ekipmanin
bulunmasi

* Endustriyel, bilimsel veya tibbi ekipmanlarin
yani sira induktif ve kapasitif yuikler sik sik
anahtarlanir.

* Akimlar ve iliskili manyetik alanlar yuksektir.




CALISMA KOSULLARI

NEO-WiFi EMC = Giivenli calisma

ilk tanimin altini cizdigimiz kismi, sikga karsilasilan bir inanisi guritiyor: aslinda,
genel olarak "endistriyel ortam" olarak kabul edilen her yer, sadece EMC
duzenlemeleri igin bu sekilde degildir Aslinda, gogu isletme, hafif endustriyel
kategorinin tanimina da uymaktadir ve tesisleri ve ekipmanlari dolayisiyla her iki
ortamin yasal gereksinimlerini karsilamak zorundadir

Yine de, piyasada dolasan cogu Ug fazli invertér, yalnizca endustriyel ortamla ilgili
duzenlemelere uygun oldugunu beyan eder ve bazen bunun da sinirlarini belirtin.

Bununla birlikce, NEO-WiFi'nin EMC avantajlarindan bahsetmek istedigimizde, iki
temel avantajl soyle siralayabiliriz:

1.

Inverter ile motor arasindaki maksimum mesafe

Geleneksel bir motor/inverter kurulumunda, sistemdeki parazit kapasitansini
minimize etmek gereklidir ve bunun igin (ancak NEO-WiFi ile degil), motor ile
inverter arasindaki kablolarin kisa ve kalkanli veya topraklanmis metal bir boru-
ya vyerlestirilmis kalkansiz olmasi gerekebilin Bunun sebebi, motor ile inverter
arasindaki kablolarin radyo dalgalari yaymasidir inverter treticilerinin, uygunluga
iliskin beyanlarinda, motor ile inverter arasindaki kablo maksimum uzunlugunu
belirtmeleri oldukga yaygindir ve bu ifade gecerli kabul edilebilin Ancak, inverter
motorlarinda bu problem yoktur, cinkd motor ve inverter tek bir Unitedir Ancak,
inverter motoru belirli bir konumda kontrol edemiyorsak (bir konveyér bandinin
altinda, hidrolik bir kontrol Gnitesinin bulundugu dar alanda, tavana monte edilmis
endustriyel bir fan Gzerinde vb.), normal bir inverter motoru ile hala invertera bagl
bir kontrol cihazina kablo baglantisi yapmamiz gerekir. Bu problem, NEO-WiFi'de
mevcut degildir; gcunkd sokulebilir tus takimi, yetkilendiriimis ve test edilmis radyo
frekanslari aracihigiyla invertera baglanir.

2.

Daha fazla karisikhiga karsi filerelerin eklenmesiyle ilgili kilavuzlar.
Ureticinin uyumlu bir invertér saglamak icin ek maliyetlere izin vermesi gerekecek,
bunlar da bilesenlerin, kalkanlamanin ve filcrelerin eklenmesini icerir Gérunuste
daha cazip bir fiyat sunmak icin sikga kullanilan bir hile, invertérde ihtiyaciniz olan
her seyi dahil etmemek ve sorunu gozmek icin talimat kilavuzunda ayrica anti-
parazit filtreleri satin almanizi ve bunlari kurmanizi istemektir. Dikkatsiz bir alici
daha sonra kilavuzu okudugunda, gecgerli yasalara uyum saglamak ve invertoru
veya ayni ortamdaki diger cihazlari calistirirken yasanabilecek sorunlari 6nlemek
istiyorsa, malzemeler ve kurulum icin ek maliyetlere katlanmasi gerekecegini
ogrenecektir.

Baska bir sikga karsilasilan durum, sirketin dogrudan sebekeden beslenen guclu
invertérler kullanarak sadece endustriyel ortamlar igin uygun olan invertérlerin
kurulmasidir Bu durumda, ayni ortamdaki diger cihazlarin isleyisini riske atar. Bu
da son kullanicinin, neden otomatik bir kapinin, bir bilgisayarin, bir PLC'nin, bir
koruyucu devre kesicinin veya diger elektronik cihazlarin ayni ortamda calismaya
basladigini anlamasi ve bu sorunlari invertor tedarikcileri tarafindan onaylanma-
yacak ve ¢cozulmeyecek sekilde bulmasi gerektigi anlamina gelir.

NEO-WiFi, ek malzeme ve isgilik maliyetlerinden
kaginmak igin tak-calistir bir invertér motor
olarak tasarlandi. Ciddi bir sekilde durumu
degerlendirirken, belirtilen ortam icin ek malze-
me ve kurulum maliyetlerine ihtiyac duyulmadan
tasarlanmis olma gercegini dikkate almasi gere-
kiyordu. Bu nedenle, NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-4 ve
NEO-WiFi-5.5 projelerinde oldukga nadiren Mo-
tive, yuksek bagisiklikla endistriyel ortama uyum

saglamakla kalmamisg, ayni zamanda emisyonlarini ev, ticari ve hafif endlstriyel ortam
icin belirlenen en siki esik degerlerin altinda tutmak icin dis filtrelerin eklenmesine
gerek olmadan tasarlanmistir Ancak, daha buyik glce sahip olan NEO-WiFi-11 ve
NEO-WiFi-22, endustriyel ortamlarda kurulum igin standart olarak uygundur ancak
ev, ticari ve hafif endustriyel ortam igin uygun hale getiriimeleri igin istege bagh bir
dis anti-parazit filcresinin kurulumunu gerektirir



BAGLANABILECEK MOTORLAR

\ Tablo RP: Baglanabilecek motorlarin giic arahg: (400Vac'da)

motor-kW 013|018 025|037 (055|075 11 | 15 | 18
\ NEO-WiFi-3kW
§ NEO-WiFi-4kwW
/ NEO-WiFi-5.5kW
NEO-WiFi-11kW

NEO-WiFi-22kW

kapasiteye de baglhdir. B nedenle, elektronik karti orijinal kasa digindaki
tirerek baska bir‘ kasa monte etmek mamkan degildir.
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Tablo RD: Baglanabilecek IEb\motorlarmm‘bdyut arahgr <
motor-IEC type | 63 | 71 | 80 | 90S | 9oL | 100 | 112 | 1825 | 132M| 160 | 180 | 200
NEO-WiFi-3kW
NEO-WiFi-4kW
NEO-WiFi-5.5kW
NEO-WiFi-11kW
NEO-WiFi-22kW

- Motorun inverter ile beslen‘ébilecek sekilde
. uygun olmasi énemlidir. Temgl bir gereklilik, faz
sarimlari arasinda takviyeli yalitimin olmasidir
iger gerekm'\kler‘ ise sinirll akim emilimi ve
Usuk sicakli yartigigih. Motive motorlarinin
Delphi serisiy standart bir 6zellik olarak
inverter ile besleneb\{ir‘..

MEKANIK MONTAJ

Motor montaji

Egder invertor 50Hz'den dusuk frekanslarda kullaniliyorsa,
zorunlu olarak zorlanmis havalandirmaya sahip motorlar
kullanilmasi gereklidir.

Mekanik baglanti yuvalari (. 5) sayesinde NEO-WiFi
kasasi, 71 boyutundan 160 boyutuna kadar olan genis
bir Delphi serisi motor yelpazesine monte edilebilir (Ta-
blo. RD).




MEKANIK MONTAJ

Tus takimi montaji

Tus takimi iki versiyonda bulunmaktadir: Klavye kasasina yerlestiriimis 4 miknatis sayesinde, klavye her montaj pozisyonunda guvenli bir sekilde yerine
oturunr.

. 6

Standard version
IP67

Bu ayrica klavyenin tercih edilen bakis acisina goére 4 farkll pozisyona dondurtlmesine olanak tanir

potansiyemetre

Dénasg
yonu
kontro
digmesi

Analog kontrol dzellikli
istege bagh versiyon. IP65




MEKANIK MONTAJ

BLOK - Keypad harici indiiksiyon sarj cihazi

NEO-WiFi kasasindan cikarilan klavye iki sekilde duvara sabitlenebilir

Keypad, miknatislaria BLOCK

. . . . uvasina cekilir ve tutulur
*Eger duvar metal bir malzemeden e<Alternatif olarak, kasanin arka kismindaki y ¢

yapilmigsa, klavyenin icinde bulunan 4  belirlenmis yuvalari kullanarak 2 montaj
miknatisin manyetizmasi kullanilarak. aparatina sabitlenebilir.

mininiiinia i

Keypad, herhangi bir pozisyonda
yerlestirilebilir.

Keypad, induksiyon ile
guclendirilin

BLOCK, IP65, 200-260Vac, 1F
50/60Hz'dir.

ln. 7 . 8

Eger duvar metal bir yapidaysa,
BLOCK 4 miknatisinin manyetik
etkisiyle sabitlenir Baska bir
secenek olarak, BLOCK'un arka
kismindaki belirlenmis yuvalar
kullanarak 2 takoz Uzerine monte
edilebilir

Her bir klavye, iki sarj edilebilir pil ile birlikte gelir



ATEX V.EDRIVES

CE®

Notified Body n- 2632 ﬁ
Organismo Notificato n. 2632

ar

1 EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE L

CERTIFICATO DI ESAME UE DEL TIPO

2 ELECTRICAL EQUIPMENT Intended for use in Potentially Explosive Atmospheres - Directive 201A/3A/EU-ATEX Annex Il/Module B

APPARECCHIO ELETTRICO Inteso per Iuso in Atmosfera Potenzialmente Esplosiva - Diretiva 2014/34/EU-ATEX Annex lIiModule B

3] EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE n.:
GERTIFICATO DI ESAME UE DELTIPON.

AR19ATEX067

NEO series Variable Frequency Drives:

4 ELECTRICAL EQUIPMENT:
NEO 3KW - NEO 4KW - NEO 5.5KW - NEO 11KW - NEO 22KW

APPARECCHIO ELETTRICO:
NANO series Variable Frequency Drives:
NANO 0.75kW - NANO 2.2kW
5] MANUFACTURER: Motive srl
COSTRUTTORE:

6] ADDRESS: via Le Ghiselle, 20
INDIRIZZO: 25014 Castenedolo (BS) - ITALY
71 This ELECTRICAL EQUIPMENT and any variation is specified in the schedule to this certificate and the documents therein referred to.

Questo APPARECCHIO ELETTRICO e le varianti sono descritie nellallegato al presente certificato e nei documenti v richiamati.

81 Albarubens stl, Notified Body No. 2632, in accordance with Article 17 of the Directive 2014/34/EU—ATEX of the European Parliament
and of the Council, dated 26 February 201 4, certifies that this ELECTRICAL EQUIPMENT has been found to comply with the
Essential Health and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in polenlially
explosive atmospheres given in Annex |l to the Directive.

The examination and test results are recorded in confidential report MOD 7.4.1-1D: 3635

Albarubens s, Organismo Notifioato . 2632, in conformita allart. 17 della DIretue. 2014/34/UE-ATEX del Parlamento EUropeo & 3ol Consiglio, datata 26 Feb
¢ et Essenzil i Siourezza © Salute PEF 1 progetto ¢ la fabbricazione & Erodott destinat ad essere utizz2(i 7 “atmosfere potenziaimente

APPARECCHIO ELETTRICO & conforme ai ¢
D7.4.1 -1D:3635

esplosive, defint neliAllegato 1 della Direttiva. | risultati delfesame & ‘ol test sono descritt nel rapporto confidenziale MO!

braio 2014, certfica che questo

91 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with the technical standards:

L conformita ai Requisit Essenzall & Sicurezza e Salute & assicurata daia conformita alle norme tecniche:
EN 60079-0:201 2+A11:2013 - EN 60079-31:201 4

except in respect of those requirements listed at item 18 of the Schedule.
tranne nel caso dei requisiti elencati al punto 18 dell'Allegato.

(o) i the symbol X' is placed after the certificate number, it indicates that the ELECTRICAL EQUIPMENT is subject to the specific

Conditions of Use specified in the next chapter 17.
1 simbolo"X, se preserte dopo il nurmero &t certficato, indica che questo APPARECCHIO ELETTRICO @ soggatioa Gondizioni Specialiper [Uso, specificate nel seguente punto 17

[11] This EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE relates only to the design and construction of the specified ELECTRICAL EQUIPMENT.

Further requirements of the Directive apply to the manufacturing process and supply of product.

These are not covered by this certificate.

Questo CERTIFICATO DI ESAME UE DEL 11PO & rlativo sotanto a progetio ed 212 costruzione di questo APPARECCHIO ELETTRICO.

Ulerior requisit i questa Direttivast applicano a processo di fabbricazione © e iura di questo prodotio. Quesf reauisii o™ sono oggetto del presente certficalo
(12] The marking of the ELECTRICAL EQUIPMENT shall include the following:

Questo APPARECCHIO ELETTRICO deve tiportare i seguenti conirassegnt

iy I1 2D Ex tb IIIC T135°C Db

Tamb: -20 + 40 °C

ALBARUBENS stl

Saronno (ltaly), 21 Jun 2019
The legal represemative: ing. Giuseppe Terzaghi

Digital signature

. Firmato
Giuseppe dotaimerte ca

Giuseppe Terzaght

Terzaghi Data: 2019.06.24

16:30:36 +02/00"

Verify validity and authenticity of this certificate on the website: hups://www.albarubens.il/autheniicaﬁon.php (Password'. NFPIH9) o
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pag JOB: 19/0079 - ID: 3635
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IIEXII V N
ersiyonu da bulunmakta ve ATEX sertifikaldir.

12D Ex tb IIC T13
50
Tamb: -20 +40 °C C Db

Zonlar 21 ve 22 ici
icin ATEX ifi
ATEX, patlayic sertifikali V.F. Siiriicii .
belinl gerek?/”ik'lsgr?goesrf:rrlgrf/g/léu(lzlan|Imak Uzere ta:;irénléitglgom 2 lve 3, Toz.
Degisken F ren S sayili Direktifi Ipmanlar igin
Degigken Nrsgle:dnasnstjrucmep (V. F. Drives) NAI\;(ZI)nEE!Sv?altliln peidi Motive

n farklidir ginka ATEX zonlari 21 ve 22 E}?-tEx, standart

, Kategori 2 ve 3,

Gruplar A, B

, B ve C'de kullanil ¥

atla . . mak Gzere ta -

patlayici tehlikelerine karg! 6zel korumayaszgﬁi?a?lgtm Bu suriculer, toz
in

Kat.

Zone

21

22

Aciklama

Bu tanim, ATEX yo o
tozlarin bulunabi onetmeligindeki "Zone 22" igin bi
Egmairlllapatklayll(m t%?laagr‘llr?lgjbatngg‘klﬁlé alanda?woggeﬁﬁgi?tdr:{é”kzooﬂen22”, patlayici
o acak ekipmanlar, A e ortaya cikm ullarinda zama
givenli bir sekilde ga||§'m;||.zéfr5ta”da"t'a””a Lyaun e ve b bir alanlarda
. Ur ortamlarda

Bu tanim, ATEX yo —

tozlarin tju|Unabﬁ/0nere|'glndeki "Zone 21" ici N

tozlarin bulut el?licr:%gel gfﬂ alandir Bu alanda?lr?orl?rlgaﬁain;mdm 'Zone 21", patlayici

meveut kalir gmasi olasi degildir, ancak o UZET:akI?§UIISPInda patlayici
I1sa bir slre igin

A u alanlarda ku
ve bu tur ortamlarda llanilacak ekipmanlar, ATEX standartlarina ¢
uygun olmali

NANO Ex ve NEO-E o
-Ex, belirli bélgeler igi
standartlarina go Ml Dolgeler 1gin IEC 60078-0:2011 -
gore bir bildirim kurumu tarafindan seltifIiEkNalgog7?_81:2014
ndiriimistin. Bu

sertifikalar, bu uru i

: ) nlerin patlayici t

ekt kalanabioaagi g(_jsgerir‘ozlarwn bulundugu tehlikeli ortamlarda gavenli bi
. ir



ELEKTRIKSEL MONTAJ

Dis cihazlarin baglantisi

L ] L
LINE INPUT  MOTOR
QUTPUT
RELAYS QUTFUT 1 IMOTOR SIGNAL OMi
RELAYS QUTPUT 2 EXTERNAL FAN CONTACT)

de SUPPLY [100mA MAX)

ENABLE

DIRECTION 1

CIRECTION 2

ENCODER INPUT 1 (wire Al
ENCODER INFUT 2 |wre Bl

SET COMMUMNICATION CONTACT
AMALOG VELOCITY OTRUT [-12V.-10V]

RS-485 OR MODBUS *[

ASWde SUPPLY [100mA MAX)
ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 2

OV _REFERENCE

15Y AC TO INDUCTIVE
RECHARGER

iIIUStrasyon 13 - Sema NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-4, NEO-WiFi-5.5 kW gig karti

NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-4, NEO-WiFi-5.5

terminal funksiyon
; Motor galigmaya basladiginda kapanan normalde agik kontak.
3 8 50°C'nin uzerindeki IGBT képru sicakliginda kapanan normalde agik
4 kontak.
+15V 15Vdc gikis (maksimum 100mA)
EN inverter iglemini etkinlestirir/devre disi birakir
D1 Yén 1 (motorun dénds yond 1)
D2 Yén 2 (motorun dénuds yoni 2)
E1 J7 Kodlayici veya yakinlk sensoru girisi (Kanal A)
E2 Kodlayici veya yakinlk sensoru girisi (Kanal B)
SET iletisim kanall segimi (bu baglantiyi 15V ile kapama)
VEL Mq;or hizina bagh olarak Vmin (OV]) ve Vmax (10V) arasinda
degisen analog ¢ikis 1 (-10V...+10V)
g J9 RS485 (Master-Slave baglantisi igin) veya Modbus
+15V 15V DC ¢ikis (maksimum 100mA)
AN Analog giris 1 (harici pcln't:alllns!yometr'e / hl_z icin harici sinyal 0-10V
DC / 0-20mA) (klavye stirumu 2.05'ten itibaren, ayrica 4-20mA)
AN2 J10 Analog giris 2 (harici potansiyometre / hiz igin harici sinyal O
+ 15V DC/ 0-20mA)
ov 0OvVdc
L Topraklama
L Topraklama
L1 Ja Agdan invertor gug kaynagi igin faz 1
L2 Agdan invertér gug kaynagd igin faz 2
L3 Agdan invertor guc kaynagi igin faz 3
U U fazi motor baglantisi
\Y V fazi motor baglantisi
W J5 W fazi motor baglantisi
BR- ic fren direnci baglantisi listege bagl dis), veya motor dc fren
BR+ baglantisi
| usB | | PC baglantisi
| 15Vac | | 15V AC HF cikisi endiksiyon sarj cihazi igin




ELEKTRIKSEL MONTAJ
NEO-WiFi-11 / NEO-WiFi-22 (Kontrol karti)

terminal |fonksiyon
AO02 Analog ¢ikis 2 (0...+10V), ig IGBT sicaklik sinyali igin (0...100°C). V1.06'dan
ov J15 etkinlestirilin
AO01 J14 Analog gikig 1 (-10V...+10V], motor hizi sinyali igin (mutlak deger) ve dontsg
oV yonu igin kullanilin
15V 186 15Vdc gikis (maksimum 100mA)
5V 5Vdc cikis (maksimum 100mA)
A+ Kanal A+ girisi
A- Kanal A- girisi
B+ Kanal B+ girisi
B- J11 Kanal B- girisi
Z+ Kanal Z+ girisi
Z- Kanal Z- girisi
ov Topraklama
ov Topraklama
g J10 Modbus iletisim baglantisi
g J9 RS485 Veri Yolu,, ( Master-Slave group baglantisi igin )
15V 15Vdc ¢ikis
AN Analog giris 1 (harici potansiyometre / hiz igin harici sinyal 0-10Vdc /
0-20mA) (klavye versiyonu 2.05'ten, ayrica 4-20mA)
AN2 Analog giris 2 (harici potansiyometre)
D2 J8 Yon 2 (harici kontrollerle motorun dénus yoni 2)
D1 Yon 1 (harici kontrollerle motorun dénuis yoni 1)
SET iletisim kanall segimi (bu kontag 15V ile kapatma)
EN Motor islemini etkinlestirir/devre disi birakir.
8)% 0Vdc
UsSB PC Bilgisayar baglantisi.
NEO-WIiFi-11 (gii¢ karti) NEO-WiFi-22 (giic karti)
terminal | fonksiyon terminal | fonksiyon
O TN 15 volt alternatif akim HF yiksek frekans gikigi, induksi j cihazi igi e e ; iksi i cihazi ici
AG IND Ja VoIt alternatit akim YUKSEK Trekans GIKISI, Induksiyon sarj cihazi 1gin. OV IND J8 18V AC yuksek frekansli cikis, endiksiyon sarj cihazi igin
0V DC FAN J1 12V réle gikisi, ig sogutma fani igin (IGBT sicakligi 45°Clyi 12V DC FAN U8 ic sogutma fani igin 12V réle gikisi IGBT sicakligi 45°Clyi astiginda
12V DC FAN gectiginde kapanir). 0V DC FAN kapanir)
Ext FAN J3  |Opsiyonel harici bir fanin baglatimasini saglamak icin IGBT kopri sicakiigi ALARM Alarm durumunda agik olan, klavye ekraninda es zamanli olarak
Ext FAN 45°Cyi gectiginde kapanan normalde acik bir kontak. ALARM 47 gosterilen, normalde agik olan kontak
ALARM Klavye ekraninda ayni anda gosterilen bir alarm durumunda kapanan MQOT ON Motor galismaya basladiginda kapanan, normalde agik olan bir réle
ALARM normalde acik bir kontak. MOT ON kontagdi
MOT ON J2 - : COM
NOT ON Motor galismaya basladiginda kapanan normalde agik bir kontak. MAN o . o .
BR+ J10  |Dahili fren direnci baglantisi (istege bagh harici) veya motor DG fren MAN 5 Endksiyon tek fazli sogutma fanlari igin glg kaynag!
BR- baglantisi. AVV
GND Topraklama BR+ J11 Dahili fren direngleri baglantisi (istege bagl harici) veya motor DC fren
U Jg W fazi motor baglantisi BR- baglantisi
Vv V fazi motor bagdlantisi GND Topraklama
W U fazi motor baglantisi u Ja W fazi motor baglantisi
L3 Agdan invertér gic kaynagi igin faz 1. \ V fazi motor baglantisi
L2 J5 Agddan invertor glc kaynagdi icin faz 2. W U fazi motor baglantisi
L1 Addan invertér guc kaynadi icin faz 3. L3 Addan invertor giic kaynagdt icin faz 1.
GND Topraklama L2 J3 Agdan ?nver‘t@r‘ gl:.:lQ kaynagi ?Q?n faz 2.
L1 Agdan invertér guc kaynagi icin faz 3.
GND Topraklama




PROGRAMLAMA
Keypad-inverter iletisimi
Motor islemi sirasinda, klavye iki farkli veri setini dénisumlu olarak gésterir

Motorun glg
faktoru [cos.Fil.

Motorun
cektigi watt
miktari.

invertor sicakhig.

3l

- Bz 2ekerpm [

2ume hive
Tek bir tus takimiyla 2-8 NEO-Wi-
Fi'nin senkron davranisini elde etmek
muUmkudndir, bunlar master-slave
modunda baglanmistir Baglh cihazlar
RS485 baglantisinda
yapilandirildiktan sonra tus takimina
ihtiyag duymadan calisir.

Rev/min of the
motor

Motor tarafindan
cekilen amper

degeri Volt motor gucu

Hertz motor glcu Doénus yonu

_;-I[[Hillun
aw

il

Birden fazla motorun ayri

ayri kontrol edilmesi, her Klavye sirima V1. 12'den itibaren (klavyeyi agtiginizda 2 saniye
biri 1 ila 127 arasindaki boyunca gorehilirsiniz) batarya sarjini gérmek mimkindar
ayri kanallardan birden

fazla klavye ile mUmkandur.

Battery Level:
0000000000




PROGRAMLAMA

keypad tuslari

M

B
’ g

. 2. Motive

led keypad

. Yesil - Beslemede sebeke geriliminin varhigini belirtir

gostermelidir).

Tablo 3: Tuglarin agiklamasi

|MODE Fonksiyon mendsune girmek igin Power ON
START
. Movtor‘u .be!glatvr.nak / alt menuye erismek veya fonksiyona girip Motor ON . Yesil - Motorun caligmasi
degerlerini degistirmek igin
ENTER
Menul 6geleri arasinda yukari kaydirmayi veya degigkenler‘in . Kirmizi - AQ”dlglnda anormallik sinyali verir (Alarm
degerlerini artirmayi saglar; degisikligi tamamladiktan sonra Alarm listesine bakiniz)
) ENTER tusuna basin. Calisma sirasinda ayni zamanda motorun
hizini artirmaya da olanak tanir
Tablo 4: LED agiklamasi
Menu 6geleri arasinda agagi kaydirmayi veya degiskenlerin
= degerlerini azaltmayi saglar; degisikligi tamamladiktan sonra
ENTER tusuna basin. Calisma sirasinda ayni zamanda motorun
hizini artirmaya da olanak tanir
Moturu durdurmak / alt menuden g¢ikmak (ana menuye girerek];
STOP ana menuden gikmak icin motor kontrollerini etkinlestirmek ve
. ayarlanan verileri otomatik olarak kaydetmek igin hizli bir sirayla
ESG basilirsa (sonunda "VERILER KAYDEDILDI" yazisini




PROGRAMLAMA

Foksiyon meniisiu

Dil - Italyanca / ingilizce 7
o+

y 1. Motor Kodu - 1. 1 den 127 e kadar -

Baglantilar 2. Radio frekansi ¥ 2. 860...879 MHz T

Motor verileri

1-Nominal gug P2 [kW]
2-Nominal gerilim [V]
3-Nominal akim [Al
4-Nominal frekans [Hz]
5-Nominal RPM;

6-Gug faktord cosd
7-Maksimum tork kaydi

1. 0.09+3.0 (NEO-3); 0.09+11.0 (NEO-11); 0.09+22.0 (NEO-22)

2. 180V den 460V a kadar

3. 0.6+7A (NEO-3); 0.6+22.0A (NEO-11); 0.6+45.0A (NEO-22) -
4. 50 den 100 e kadar
5
6
7

. 350 den 6000 ne kadar v
. 0.50 den 0.90 a kadar
. 10 den 50% ye kadar

Geligsmis Fonksiyonlar

Gelismis fonksiyonlar menusine erigim

Erismek icin sayisal erisim Sifresini girin

Veriyi kaydet/Sifirla

* Evet kaydet: yapilan degisiklikler kaydedili

» Kaydetme: yapilan degisiklikler 6ncesindeki degerlere

doner
* Fabrika verisi: fabrika degerlerine sifirlar
* Veri hafizasi sifirlama (gelismis sifre 541

Degistirilmis verileri kaydet veya varsayilan degerlere geri
yukle NOT: Fonksiyon menusinden gikis yaptiginizda otomatik
olarak kaydeder.

r

ile erisilir)

Table 5 Ana menu

NQOT: Motor verilerini girmek igin motor levhasindaki verilere bakiniz.

Gelismis fonksiyonlar meniisii:

Motor kisitlamalari

.ig hiz [RPMI

. Donus [0, 17,

Maksimum hiz [%]

. Minimum hiz [9%]

. Hizlanma [s]

. Yavaslama [rpm/s]

. Maksimum girig akimi [9%]

NOU MO

e8]

. Manyetizasyon [9%]

9. Frenleme Joule'lari

1.17 ila 6000 RPM (varsayilan, = 280rpm);

2. O=saat yonunde, 1=ters saat yonlnde;

3. 2 ila 200%

4.2 ila 100%

5.0,1ila 99,9 Vv
6.0,1 ila 99,9

7.80+150 (NEO-3) 80+200 (NEO-11) 80+150 (NEO-22)

8.70ila 120 arasi. Varsayilan 100%. Bu ylizdeyi artirarak, ayni frekansta, motorun gerilimini artirirsiniz
(devre kayiplari gikarildiginda guc kaynag@i gerilimi maksimum degere kadar), béylece motor igindeki
manyetik akiyr artirirsiniz. Bu bosta akimi yukseltir ve motordaki torku doygunluga ulasana kadar artirin

9.100 ila 9900 [Joulel; varsayilan 300 (NEO-3)/1000 (NEO-11/22). Harici direngler kullaniliyorsa
artiriimahdir.




PROGRAMLAMA

Gelismis Fonksiyonlar Meniisii

Komut Turd

-_—

. Enable restart

. Dead Time after alarm [sl
. Start/Stop Source

. Speed Signal

. Feedback

. Encoder pulses/revolution integer
. N. pulses/revolution decimal
RS485 Master Slave

© ONOU N N

. T/R fault stop (ON/OFF)

1- Elektrik besleme eksikligi veya alarm nedeniyle meydana gelen gcékmeden sonra yeniden baslatmay etkinlestirir
(ETKIN / DEVRE DIS. Varsayilan DEVRE DISIdir

2- Alarm durumu tarafindan neden olunan bir duraksamayi takiben yeniden baslatmadan énce bekleme stiresi;

3- Yalnizca tug takimi digmesinden ¢ Tug takimi digmesinden ve tug takimi segicisinden ¢ Harici uzaktan kablolu
kontrol

4- Dahili hiz » tus takimi potansiyometresi * AN2 harici potansiyometre ¢ AN1'de (varsaylan 0-20mA) 0-10V
sinyali * AN1'de (varsayilan 0-20mA) 4-20mA sinyali;

5- Acik halka * Kaodlayici;

6- Kodlayicidaki darbelerin sayisi/devrim (varsayilan 256J;

7- Kodlayicidaki darbelerin sayisinin ondalik kismi (6r. O);

8- Motor numarasi/ Grup igindeki toplam motor sayisi (Tek motor igin varsayilan 1/1; 2 motoriu grup igin ana motor
igin 1/2, 2 maotorlu grup igin kéle motor igin 2/2, vb. - kdle motorlarin maksimum sayisi=8)

9 -Bu fonksiyon ACIK oldugunda, tus takimi ve NEO arasindaki T/R radyo iletisimi 5 saniyeden fazla kayboldugunda
motoru kapatin Varsayilan olarak KAPALI olarak ayarlanmistin

Elektromanyetik fren

/’IKEIektr‘omanyemk frenleme: ACMA
2. Fren bobini beslemesi gerilimi [V]

Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, elektromanyetik fren motor basladiginda enerjilenir ve motorun
yavaslama rampasinin sonunda enerjisi kesilir
1. Fr‘tla(r}detkmlegtwme (1=0N etkin, O devre disi), gu¢ kartinin BR+ ve BR- terminallerine baglanacak
ekilde;
2. Fren bobini besleme gerilimi, iki deger arasinda segilebilir: 104Vdc veya 180Vdc (www.mative.it
adresinden DELPHI motor kilavuzunu indirin).

PI.D. faktorleri

(Klavye tarafindan belirle-
nen devir ile NEQ, élgulen
geri bildirim arasinda bir
karsilastirma yapar.)

1-K Oransal faktor
2-K Integral faktord

Geri besleme hiz kontrolU igin.
1. Koroporsionat: 1-100. Referans miktarinin hatasini garpar
2. Kingegra: 1-100. Hatanin integralini carpan

Saat ayari (pil saatine
dayali bir fonksiyon,
sadece NEO-11 ve
NEQ-22'de bulunur)

Tarih ve saat ayari: Saati
kilitlemek igcin, SANIYE degerini
degistirin.

Yil: XX

Ay: XX
Gun: XX
Saat: XX
Dakika: XX
Saniye: XX

Baslangic Zamanlayicisi
(pil saatine dayali bir
fonksiyon, sadece
NEQO-11 ve NEO-22'de
bulunur; NEO-3'te

Zamanlayici AGIK/KAPALI

Zamanlayici agikken, 24 saat icinde 5 programa (ardisik baslangiglar/duraklamalar) kadar ayarlayabilirsiniz, bu
programlar her gun tekrarlanir Haftanin her guna ayni olacak ve farkl hafta gunleri igin farkl programlar
ayarlayamazsiniz.

+ P1: XX (Baslangic SAAT 1), YY (Baslangic DAKIKA 1); A1: ZZ (Durus SAATTE 1); WW (Durus DAKIKADA 1);
* P2: XX (Baslangic SAATTE 2), YY (Baslangis DAKIKADA 2); A1: ZZ (Durus SAATTE 2); WW (Durus

bulunmaz) DAKIKADA 2); * vb..
99 son Alarm olayini kronolojik sirayla (ilkten sona) gérantuleyin (bélim 9). Bu veriler ayni zamanda
Alarm Gegmisgi Kaydedilen alarm listesi bellege kaydedilir ve teknik destek ve onarim servisi tarafindan PC'den analiz igin USB baglantisi

araciligiyla kullanima sunulur (DIKKAT: sadece enerjisiz inverter ile).

Table B6: Gelismig Fonksiyonlar Menusu 17



AKILLI TELEFON/TABLET/PLC/BILGISAYAR

i e ve kaydedilen alarm
kimiyla oldugu gibi, programlama, kontral, izlem
Kablosuz tus taki

ilirsiniz:
laylarini ayrica agagidaki yollarla da yapabilirsi
0

Meaive NEG=WIFI
sl

1. Akilli telefon/Tablet:

2. PLC araciligiyla MODBUS
Uzerinden

ues -
w. ™
R&-ABS

3. Bilgisayar

UYGUNLUK BEYANI

Tel fﬂmﬁ?-?“[?g
Fax: 435030 2677124 Sop
a

Motive srl with seat in Castenedolo (BS) - Italy
declares, under jts extlusive respansibility, that its range of “NEC-WiF;" inverters and molor-inverters
is constructed in accordance with the following infemational regulations (latest edition)
ENG0034.1 Rotating electrica) machines: rating ang performance
ENB0D34.5 Rotating machines: definition of degrees of protaction

box position
ENB0034-5. Terminal markings ang direction of rotation for rotating electrical maghings
ENG0034.30. Rofating electrica) machines: efficien Cy classes of single-speed, three-phase, Cage-induction motgrs

ENS0347. Genara) purpose threg-phase indugtion motgrs having standzrg dimensions ang outputs - Frame numbers 56 to 315
and flange numbars 65 o 740

ENG0335.1, Safety of household and similzr electrica) appliances
EN 60335.2.41. Safaty of household and simitar eleciricaf appliances - Part 2 Particular requirements for pumps

EN 55014.2, Electromagnetic compatibility. Requirements for householy appliances, electric tools and simifar apparatus, Part -
Immunity

EN 61000-3-2, Limits for harmonic current BMissions (equipment input current <= 1§ 4 per phase),
EN61000-3.3 (iny itation of voltage fluctuations and flicker in Jow-voltage supply systams, for equipment with rateq cument <=
164

EN 61000-3.12. Limits for harmonic cumrents produced by equipment connected le public low-voltage systems with rated input
Current greater than 1§ Aand <= 75 8, per phase

EN61000-6.4, Eleciromagnetic compatibility (EMC): part 6-4: Generic standards - Emissipn standard for industria| environments
EN 50178, Electronic eqQuipment for use in pawer installations

ETSI301 489.3 Ele:immagnelic compatibility standarg for radia Equipment. Pary 3: Specific conditions for Shon-Range
Devices (SRD) Operating on frequencies between 9 kHz and 40 GHz.

NEQ-WiFj.19
NEO-WiF.22
Cat.cz
oplionz)
YES

NEC-WiFi.3
Cat. 1

EMC tor DOMESTY C, COMMEREIAL AND LIGHT tNG: STRIAL ENVIRONMENT {ref, EN 5008 ™, para §)

VES (since v2.01)
EMC for INDUSTRIAL ENVIRONMENT (ref. EN 500872 para 5

YES

as fequired by the Directives
Low Vollage Dirgetive {LvD) 2006/95/EC
Electromagnetip Compatibilfry Directive (Enc) 20041108 EEC
! Ecodesign Directive for energy related products EEC 2009/125
NB: the Machingry Directive (MD) 2006142/EC expressly excludes from it 5Cope electric matgrs {Art. 1, paragraph 2)

Castenedofo, 1 January 2013

The Legal Representafiye [j’? 4:’:)/[@3*{) I
x? :'/
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MADDE 1
GARANTI

1.1 Taraflar arasinda her sefe-
rinde yapilan yazili anlasmalar
disinda, Motive burada belirtilen
anlasmalara uyulmasini garanti
eder. Hata garantisi, Motive'ye
geri dénus yapacak tasarim, mal-
zeme veya imalat hatalari sonucu
urun kusurlari ile sinirli olacaktir
Garanti sunlari icermeyecektir:

* Tagimadan kaynaklanan ha-
talar veya hasarlar. Kurulum
hatalarindan kaynaklanan hatalar
veya hasarlar; Grdnln yetkisiz
kullanimi veya herhangi baska
uygun olmayan kullanim.

* Yetkisiz personel tarafindan
kullanim veya orijinal olma-
yan pargalarin ve/veya ye-
dek parcalarin kullanimindan
kaynaklanan mudahale veya ha-
sarlar;

* Kimyasal maddeler ve/veya at-
mosferik olaylar (6rnegin, yanmis
malzeme vb.) sonucu olusan
kusurlar ve/veya hasarlar; rutin
bakim ve gerekli islem veya kon-
troller;

* Bir plakasi olmayan veya
temperlenmis bir plakasi olan
urdnler

1.2 Kredi veya degisim igin iadeler
yalnizca istisnai durumlarda kabul
edilecektir; ancak zaten kullanilmig
urunlerin kredi veya degisim igin
iadesi higbir durumda kabul edil-
meyecektir. Garanti, gonderi ta-
rihinden itibaren 12 ay gecerli
olmak Gzere, tum Motive Grdnleri
icin gegerlidir Garanti, Motive'nin
harekete gegmesi icin belirli
yazili bir talebe tabidir, yukarida
aciklanan ifadeler dogrultusunda

SATIS VE GARANTI KOSULLARI

Yukarida belirtilen onay gergevesin-
de, ve talep ile ilgili olarak Motive,
takdir yetkisine ve makul bir stre
icinde su alternatif hareketleri
almakla yakimlu olacaktir:

a) Aliciya, kusurlu ve anlasmalara
uygun olmayan Urtnlerle ayni tir
ve kalitede Uranleri Gcretsiz olarak
teslim etmek; bu durumda, Motive
kusurlu mallarin erken iadesini,
alicinin masrafina, talep etme
hakkina sahip olacaktir ve bu
mallar Motive'nin mulkiyeti haline
gelecektir;

b) Kusurlu Grind onarmak veya
anlasmalara uymayan Urdnd ken-
di tesislerinde gerceklestirdigi
islemle degistirmek, bu durumda,
urun tagima maliyetlerinin tamami
Alici tarafindan karsilanacaktir.

c) Ucretsiz yedek pargalar gon-
dermek: Urin tasima maliyet-
leri tamamen Alici tarafindan
karsilanacaktir

1.3. Buradaki garanti, yasal ku-
surlar ve uyumsuzluklar igin olan
yasal garantiyi benimser ve yerine
koyar ve tedarik edilen Grtnlerden
kaynaklanan herhangi bir diger
Motive sorumlulugunu harig tutar;
ozellikle, Alcinin bagka herhan-
gi bir talepte bulunma hakki
olmayacaktir. Motive, garanti
suresinin sona erdigi tarihten
itibaren herhangi bir bagka talebin
uygulanmasi igcin sorumlu
olmayacaktir

MADDE 2
TALEPLER

2.1. Miktar, agirlik, brat agirlik
ve renk gibi miktar, agirlik ve
renk ile ilgili iddialar veya kalite
veya uyumlulukta kusur ve hata-
lar ile ilgili iddialar, Alicinin mal
teslimatinda kesfetmesi mumkin
olacak ve yukarida belirtilen kesif
tarihinden itibaren en fazla 7 gln
iginde sunulmalidir, aksi takdirde
hukimsuzlik cezasina tabidir.

MADDE 3
TESLIMAT

3.1. Tam veya kismi olarak geciken
veya basarisiz olan teslimattan
kaynaklanan herhangi bir zarar icin
sorumluluk haric tutulacaktir

3.2. Musteriye yazili olarak farkli
bildirilmedikge, tasima kosullari
"ex-works" olarak kabul edilmelidir

MADDE 4
ODEME

dizensiz 6deme, Motiveyi ilgili dde-
meleri igermeyen anlagmalar dahil
olmak Uzere devam eden anlagmay
iptal etme hakkina sahip kilacaktir,
ayrica herhangi bir zarar talep
etme hakkina sahip olacaktir.
Motive, ancak ¢demenin va-
desi geldiginde ve temerride
dustrmeden, italya'da gegerli olan
indirim oraninin 12 puan artirimigi
kadar temerrut faizi talep etme
hakkina sahip olacaktir. Motive
ayrica, tamir icin bekleyen mal
degisim igin alikoyma hakkina da
sahip olacaktir Odeme yapilmadig
durumda, Motive, iflas eden
Musteriye iliskin olarak tim mal
garantisini iptal etme hakkina sa-
hip olacaktir.

4.2. Alici, talepler veya
anlasmazliklar devam ederken dahi
6demeyi tamamlamakla yakumlu
olacaktir

TEKNIK KILAVUZU
BURADAN iNDiRIN
WWW.MOTIVE.IT

UM VERILER EN BUYUK DIKKATLE
YAZILMIS VE KONTROL EDILMISTIR.
MUMKUN HATALAR VEYA KAYIP
HUSUSUNDA HERHANGI BiR
SORUMLULUK KABUL ETMIYORUZ.
MOTIV SATILAN URUNLERIN
OZELLIKLERINi KENDi GORUSUNE
VE HER AN DEGISTIREBILIR..
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Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20

25014 Castenedolo (BS) - Italy

Tel.: +39.030.2677087 - Fax: +39.030.2677125
web site: www. motive.it

e-mail: motive@motive.it
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