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NANQO, tek fazli beslemeye
sahip Gg fazl motorlar igin
kullanihr. Bu, NANO'nun
degisken hiz suruculerinin
bilinen gug tasarrufunu
artirmasina olanak tanirken,
tek fazli motorlari

(ceknik olarak birgok gug
kaybedilerek) daha

yuksek verimli IE2 ve IE3 lg
fazli motorlarla degistirmenin
muUmkun olmasini saglar.

ACIKLAMA

NANQO, analog
kontroller veya
MODBUS ile
komutlandirilab
ilir

Ayarlar ve komutlar
ayrica Ucretsiz PC
araylzu programi "Motive
Motor Manager" ile bir
bilgisayar araciligiyla da
yapilabilmektedir.

BLUE, NANO ve NEO
icin motive bluetooth
vericisi sayesinde ve
tcretsiz NANO .1,
uygulamasiyla,
tabletler veya akilli
telefonlar araciligiyla

Herhangi bir NANQ, farkli
guc ve boyuttaki genis bir
motor yelpazesine takilabilir.

NANQO'nun 2 Il
ayarlarini veya UL
komutlarini IDSERRRRC

yapabilirsiniz




Uzaktan bir LED'in
yanip sénmesi, iyi
calistigini veya bir
alarm olayinin varhgini
gbsterir.

NANGO, her uygulamanin
belirli ihtiyaclarina daha iyi
uyum saglamak igin
moddler bir yapiya
sahiptir

Cikarilabilir
terminaller
kablolari
kolaylastirir.
EMC filtresi, NANO'nun
sadece endustriyel
ortamlarla degil, ayni
zamanda hafif endustriyel,
ticari ve konut ortamlariyla
da uyumlu olmasini saglar.

NANQO ayrica
"NANQO-COMP",
"NANQO-VENT" ve
"NANQO-OLEQ" strim-
lerinde sunulmaktadir.
Bir voltaj artirici, Bu surumler, hava
gok dusuk hizlarda kompresorlerinin, fanlarin, pompalarin ve hidrolik gig
bile istikrarli bir Unitelerinin gereksinim duydugu degisken basing ve
tork saglar debiye otomatik hiz ve giic uyumunu saglamak igin
Ozel olarak degistirilmis bir yazilima sahiptir.



ANA VERILER

FiZIKSEL BOYUTLAR Sembol | U.0.M NAMO-9.75 NANO-1, 1k NANO-2,2kW
) IPB5*
Invertérun koruma derecesi P .

Optional IP67
invertor giris voltaji Vin \% 1x110(-10%)+240(+10%)
invertor giris frekansi fin Hz 50/60 (+£5%)
NANO'nun maksimum cikis voltajt Vo \ 0,95 « Vi,
inverter cikis frekansi fa Hz 200% fin (f2 0+ 100Hz with f1,.50H2)
inverter giris akimi degeri l1n A 5 5 10
Nominal gikis invertér akimi (Motora) l2n A 4 4 9
NANQO'nun maksimum cikis akimi l2 A lon + 5%
Maksimum Baslangi¢ Torku / Nominal Tork Orani Cs/Cn Nm 150%
Maksimum Baslangig Akimi (3 saniye boyunca korunur) l2max A 200% I2
Depolama Sicakhgi Tstook °C -20 + +70
Cevresel isletme sicaklig Tamb °C 20 + +40
Maksimum bagil nem % woo 5 ... 85 without condensation
Diger ozellikler "A':":;?'-'s "A":‘:;:;;'kw NANO-2,2kW
Motor kontroll V/F
EMC, EVSEL, TiICARI VE HAFIF SANAYi ORTAMLARI iGIN (referans: EN50081-1, bélim 5) Opsiyonel kod NANFILT
ENDUSTRIYEL ORTAM IGIN EMC veya harici EMC filtresi ile.
Analog/Dijital G/C Modiilii kogpl\?mg(lbs INCLUDED
Gug Anahtari IPE5 Opsiyonel ,kod INTEM1X12A
Potansiyometre, Dugme ve Unite Olgegi IP65 Opsiyonel , kod NANPOT
Akilli telefon ve tablet kontroll igin Bluetooth moduli Opsiyonel ,kod BLUE
lletisim Protokolll MODBUS RS485

*|IPB5 derecesi, inverter kasasina ve kapaga takilan istege bagl bilesenlere (Gug Anahtari ve Potansiyometre) atifta bulunur.

Tablo RP: Baglanabilecek motorlarin giic araligi (230V AC'de)

KW motor

NANO-1,1kW
NANO-2,2kW

Tablo RD: Baglanahilecek IEC motorlarinin boyut arahig:

IEC Motor

NANO-1, kW
NANO-2,2kW




ANA FONKSIYONLAR

230V AC'de Nominal Gug kW] 0.13 + 1.1 (NANO-1,1); 0.13 = 2.2 (NANGC-2,2)
Nominal Gerilim [V] 110Vac tek faz girigle: 90 + 110Vac ug faz
ominal Gerilim
Motor 230Vac tek faz girigle: 90 + 230Vac ug faz
Nominal Frekans [Hz] 0.1 = 5 (NANG-1,13; 0.1 = 10 (NANO-2,2)
Nominal Devir (RPM) 50/60
Rated RPM 350 + 5950
Maksimum hiz (% RPM) 2 + 200
Minimum hiz (% RPMII 0+ 120
Hizlanma [saniyel 0.1 =99
Yavaslama [saniyel 0.1 + 99
Motor sinirlar Maksimum giris akimi [% nominal akimin] 80 + 200
Manyetizasyon [%] 70 - 120
0 + 200
Frenleme gerilimi [V] Motorun momentumunu sargilara bir DC gerilim enjeksiyonuyla hizli bir sekilde frenlemeyi saglayan
elektronik kontrol. Frenleme suresi 1 ms ile 60 saniye arasinda ayarlanabilir
S 0+ 50
Artirma gerilimi tV1 Dusuk hizlarda motor torkunu artirmaya izin veren ek bir gerilimle komut..
-1/ 0 Moduline bagh kontrol cihazlarindan-
Baslat/Durdur komutu - Gug Modulu araciliglyla Modbus'tan
- Dahili (Modbus parametresi 19)
Giris referansi + Modbus (Modbus parametresi 106)
Kontrol s - Analog sinyal 0-10V (/0 Modli)
- Analog sinyal 4-20mA (/0 Moddld)
- Acik Déngu Hizi
Mod - Havalandirma
- Hava kompresoru
- Hidrolik pompa
Geri bildirim Transduser aralig 0 + 16000 (Bar,Psi,Pascal)
E:::?o::::;%':‘giwma' Basing referansi 0 + 16000 (Bar,Psi,Pascal)
Hidrolik Giic Paketi icin) | Basing histerezisi 1 + 16000 (Bar,Psi,Pascal)
P.L.D.Faktirleri K Orantili Faktor 1 + 100 Referansin hatasini garpar
.1.D.Faktorleri
K Integral Faktori 1 + 100 Hatanin integralini garpar
) ON=Sadece Modbus Uzerinden programlama ve kontrol
lletisim ON+KEY=Kontroll I/0O Modulinden sagla, referans degerini Modbus Uzerinden al.
RS485 Modbus OFF=Sadece I/0 Modulinden kontrol et.
u
Baud Hizi [bit/saniyel 4800, 9600, 14400, 19200.
Modbus address 1+ 127




NANO-1,1 ve NANO-2,2 (2. versiyon)

ELEKTRIKSEL MONTAJ

Analog/Dijital 1/0 Modulii

Terminal Fonksiyon
L inverter fazini besle.
N inverter natr fazini besle.
u U fazi motor baglantisi.
V V fazi motor baglantisi
W W fazi motor baglantisi
A+ Yuksek sinyal ModBus RS485.
B- Dusuk sinyal ModBus RS485.

10Vdc

Potansiyometre igin 10V DC besleme

ov

Potansiyometre igin OV DC besleme

24Vdc

Tum elektronik girisler (analog ve dijital) ve
D01 Dijital Cikis icin 24V DC besleme

S.T.0.

Giris Guvenli Tork Kapall (gelecek surdm)

S.T.0.

Giris Guvenli Tork Kapali (gelecek surim

Enable

inverteri 24V'a yaklastiginda etkinlestir
(Guavenli Tork Kapali ile degistirilecek).

DIO

Dijital Giris 0, hem OV DC hem de 24V DC gug

kaynag, asagidaki islevlerde programlanabilir:

- Motor komutunu saat y6énlunde baslat/durdur
(1=Baglat, O=Durdur);

- Motor kamutunu baslat/frenle (1=Baslat,
O=Frenlel;

- Ters yonde motor komutu (sadece Baslat /
Durdur motor komutu bir Dijital Girise

deger=1 olarak ayarlandiginda calisir);

- Frenleme motor komutu (ayni zamanda bir
inverteri etkinlestirmek veya acil durug

olarak da kullanilabilir);

 Motor komutunu saat yonunun tersine baslat/
durdur (1=Baslat, 0=Durdur).

DI3

Dijital Girig 3, hem OV DC hem de 24V DC gug

kaynagi, asagidaki islevlerde programlanabilir:

- Saat yonunde baslat/durdur motor komutu
(1=Baglat, 0=Durdur);

- Baslat/frenle motor komutu (1=Baslat,
O=Frenle);

- Ters yonde motor komutu (Baslat/Durdur motor
komutu yalnizca bir Dijital Girise deger="1 olarak
ayarlandiginda galisir);

- Frenleme motor komutu (ayni zamanda bir
inverteri etkinlestirmek veya acil durus olarak da
kullanilabilir);

Saat y6nUnun tersine baslat/durdur motor

komutu (1=Baslat, 0=Durdur).

ov

Dijital girisler icin OV DC besleme

AlO

Analog Giris O, asagidaki islevierde
programlanabilir:

- Potansiyometre ile hiz referansi;

- Harici sinyalle hiz referansi;

- Akim sinirlama referansi;

- PID geri bildirimi (6rnegin: bir transdiserin
baglantisi). Giris sinyalinin turd gerilim (0-10V)
veya akim (4-20mA) olabilir

DI1

Dijital Giris 1, hem OV DC hem de 24V DC gig

kaynagi, asagidaki islevlerde programlanabilir:

- Saat yonunde baslat/durdur motor komutu
(1=Baslat, 0=DurdurJ;

- Baglat/frenle motor komutu (1=Baslat,
O=Frenlel;

Ters yonde motor komutu (Baslat/Durdur motor

komutu yalnizca bir Dijital Girige deger=1 olarak

ayarlandiginda calisir);

- Frenleme motor komutu (ayni zamanda bir
inverteri etkinlestirmek veya acil durus olarak da
kullanilabilir);

- Saat yonunun tersine baslat/durdur motor
komutu (1=Baslat, 0=Durdur).

Al1

Analog Giris 1, asagidaki islevierde
programlanabilir:

- Potansiyometre ile hiz referansi;

- Harici sinyalle hiz referansi;

- Akim sinirlama referansi;

- PID geri bildirimi (6rnegin: bir transdiserin
baglantisi). Giris sinyalinin turd gerilim (0-10V)
veya akim (4-20mA) olabilir

Dijital Giris 2, hem OV DC hem de 24V DC gig

kaynagi, asagidaki islevlerde programlanabilir:

- Saat yonunde baslat/durdur motor komutu
(1=Baslat, 0=Durdur;

Baslat/frenle motor komutu (1=Baslat,0=Frenle);

- Ters yonde motor komutu (Baslat/Durdur motor
komutu yalnizca bir Dijital Girise deger=1 olarak
ayarlandiginda galisir);

- Frenleme motor komutu (ayni zamanda bir
inverteri etkinlestirmek veya acil durus olarak da
kullanilabilir);

- Saat yonunun tersine baslat/durdur motor
komutu (1=Baslat, 0=Durdur)..

AO0O

Analog Cikis O, asagidaki islevierde
programlanabilir:

- 0-10V motor hiz referansi (0% ile ayarlanmis
maksimum hiz degeri arasinda);

- 0-10V motor tarafindan emilen akim referansi
(0% ile ayarlanmis maksimum emilim arasinda).

ov

Analog Gikis (AOO) igin OV DC besleme

Dijital Cikis O N.O. kontak, asagidaki islevierde

programlanabilir:

- Motor galistiginda sinyal verme;

- Motorun donus yonunu belirtme (O=saat
yoninde, 1=saat yonunun tersine);

- Maksimum hiza ulagildiginda sinyal verme;

- Motor inversor hatasi;

- Motor durdugunda sinyal verme;

- Yuk/bosaltma elektrik valfi kontrolt (hava
kompres6ria modu).




ELEKTRIKSEL MONTAJ

Gug Modulu duzeni

NANO-2.2
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MADDE 1
GARANTI

1.1 Taraflar arasinda her sefe-
rinde yapilan yazili anlagmalar
disinda, Motive burada belirtilen
anlasmalara uyulmasini garanti
eder. Hata garantisi, Motive'ye
geri donus yapacak tasarim, mal-
zeme veya imalat hatalari sonucu
Urdn kusurlari ile sinirh olacaktir
Garanti sunlari icermeyecektir:

* Tagimadan kaynaklanan ha-
talar veya hasarlar. Kurulum
hatalarindan kaynaklanan hatalar
veya hasarlar; ariunun yetkisiz
kullanimi veya herhangi baska
uygun olmayan kullanim.

* Yetkisiz personel tarafindan
kullanim veya orijinal olmayan
pargalarin ve/veya yedek pargalarin
kullanimindan kaynaklanan muda-
hale veya hasarlar;

* Kimyasal maddeler ve/veya at-
mosferik olaylar (6rnegin, yanmig
malzeme vb.) sonucu olusan kusur-
lar ve/veya hasarlar; rutin bakim ve
gerekli islem veya kontraller; * Bir
plakasi olmayan veya temperlenmis
bir plakasi olan Grunler.

1.2 Kredi veya degisim igin iadeler
yalnizca istisnai durumlarda kabul
edilecektir; ancak zaten kullaniimis
Urdnlerin kredi veya degisim igin
iadesi higbir durumda kabul edil-
meyecektir. Garanti, gonderi ta-
rihinden itibaren 12 ay gecgerli
olmak Uzere, tum Motive Grunleri
icin gecerlidir. Garanti, Moti-
ve'nin harekete gegcmesi igin belirli
yazili bir talebe tabidir, yukarida
aciklanan ifadeler dogrultusunda.

SATIS VE GARANTI KOSULLARI

Yukarida belirtilen onay gergevesin-
de, ve talep ile ilgili olarak Motive,
takdir yetkisine ve makul bir sire
icinde su alternatif hareketleri
almakla yakimli olacaktir:

a) Aliciya, kusurlu ve anlasmalara
uygun olmayan urtnlerle ayni tur
ve kalitede Urunleri Ucretsiz olarak
teslim etmek; bu durumda, Motive
kusurlu mallarin erken iadesini,
alicinin masrafina, talep etme
hakkina sahip olacaktir ve bu
mallar Motive'nin mulkiyeti haline
gelecektir;

b) Kusurlu Grind onarmak veya
anlasmalara uymayan Grdnid ken-
di tesislerinde gerceklestirdigi
islemle degistirmek, bu durumda,
urun tasima maliyetlerinin tamami
Alici tarafindan karsilanacaktir.

c) Ucretsiz yedek pargalar gon-
dermek: Urin tasima maliyet-
leri tamamen Alici tarafindan
karsilanacaktir

1.3. Buradaki garanti, yasal ku-
surlar ve uyumsuzluklar igin olan
yasal garantiyi benimser ve yerine
koyar ve tedarik edilen Grtnlerden
kaynaklanan herhangi bir diger
Motive sorumlulugunu haric tutar;
ozellikle, Ahcinin baska herhan-
gi bir talepte bulunma hakki
olmayacaktir. Motive, garanti
suresinin sona erdigi tarihten
itibaren herhangi bir bagka talebin
uygulanmasi igcin sorumlu
olmayacaktir.

MADDE 2
TALEPLER

2.1. Miktar, agirlik, brat agirhk
ve renk gibi miktar, agirhk ve
renk ile ilgili iddialar veya kalite
veya uyumlulukta kusur ve hata-
lar ile ilgili iddialar, Alicinin mal
teslimatinda kesfetmesi mumkudn
olacak ve yukarida belirtilen kesif
tarihinden itibaren en fazla 7 gun
icinde sunulmaldir, aksi takdirde
hakimsuzlik cezasina tabidir

MADDE 3
TESLIMAT

3.1. Tam veya kismi olarak geciken
veya basarisiz olan teslimattan
kaynaklanan herhangi bir zarar icin
sorumluluk haric tutulacaktir.

3.2. Musteriye yazili olarak farkl
bildirilmedikge, tasima kosullari
"ex-works" olarak kabul edilmelidir

MADDE 4
ODEME

4.1. Herhangi bir gecikmis veya
duzensiz 6deme, Motive'yi ilgili 6de-
meleri icermeyen anlagsmalar dahil
olmak Uzere devam eden anlasmayi
iptal etme hakkina sahip kilacaktir,
ayrica herhangi bir zarar talep
etme hakkina sahip olacaktir.
Motive, ancak 6demenin va-
desi geldiginde ve temerrude
distirmeden, italya'da gegerli olan
indirim araninin 12 puan artiriimisi
kadar temerrut faizi talep etme
hakkina sahip olacaktir. Motive
ayrica, tamir icin bekleyen mah
degisim igin alikkoyma hakkina da
sahip olacaktir Odeme yapilmadig
durumda, Motive, iflas eden
Musteriye iliskin olarak tim mal
garantisini iptal etme hakkina sa-
hip olacaktir.

4.2. Alici, talepler veya
anlagsmazliklar devam ederken dahi
6demeyi tamamlamakla yukamla
olacaktir.

TEKNIK KILAVUZU
BURADAN iNDIRIN
WWW.MOTIVE.IT

TUM VERILER EN BUYUK DIKKATLE
YAZILMIS VE KONTROL EDILMISTIR.
MUMKUN HATALAR VEYA KAYIP
HUSUSUNDA HERHANGI BIR
SORUMLULUK KABUL ETMiYORUZ.
MOTIV SATILAN URUNLERIN
OZELLIKLERINi KENDI GORUSUNE
VE HER AN DEGISTIREBILIR.



DAHA FAZLA

B—
2

L PpHI SERLES
lr’)»iiitﬁ‘ze PHASE B

Ftae

L %: ‘!\M a_;l AaAL §

motive

KATALOG IiCIN LUTFEN Bizi iZLEYIiN:

- n

RIS L ICAL GEARBOX

T RUS I

o e, | | :am

Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20

25014 Castenedolo (BS) - Italy

Tel.: +39.030.2677087 - Fax: +39.030.2677125
web site: www. motive.it

e-mail: motive@motive.it
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